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ADER FARBE - INNERHALB VON GEHAUSE

L1,L2,L3 = SCHWARZ RAL 9005

PE = GRUN / GELB RAL 6018/1021
NEUTRALLEITER = HELLBLAU RAL 5015
STEUERSPANNUNG 230VAC = ROT RAL 3000
STEUERSPANNUNG OVAC = ROT / WEISS RAL 3000 / 1013
STEUERSPANNUNG 24VDC+ = DUNKELBLAU RAL 5010
STEUERSPANNUNG GND = DUNKELBLAU /WEISS RAL 5010 / 1013
ANDERE SPANNUNGEN (5V, 48V) = VIOLETT RAL 4000
MESSLEITUNG = WEISS RAL 1013
FREMDSPANNUNG = ORANGE RAL 2003
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